Calibre 25mm mécanique S6H

Calibre 25mm - seconde a 6H - mécanique - balancier annulaire

Oscillateur

Fréquence, période, amplitude stationnaire

1

f:= 14400-h f=4Hz To = 7 Tp=025s wg:=2-7-f 6o = 270-deg
Balancier annulaire  Angle de levée Ap = 51-deg
serge Ds jnt:= 8.62-mm Ds ext:=9.5-mm hg:=0.44-mm
3 -3 .

pp=8.7-10"-kg-m M, = 59.5-mg (valeur mesurée)

7T Pb ( 2 2)
Mserge = 4 Ds ext —Ds int )-hs Mserge = 47.941 mg

1 ( 2 2) 2
Jserge = g serge’ Ds_ext + Ds_int Jserge =9.861mg-cm

Jp=1.1-Jserge

1

Jp =10.847 mg-cm2

My
Autre approche en partant de M Mserge = P Mserge = 49.583 mg
1 ( 2 2) 2
Jserge = g 'Mserge' Ds_ext + Ds_int Jserge =10.199mg-cm
Jp = Jserge Jp =10.199 mg-cm2 Valeur NIHS Jp = 10-mg-cm2
Pivotage Dpivot p = 0.066-mm Dappui = 0.036-mm (voir relevé de calibre)
Pare-choc D¢ p b= 0.07-mm Lpaiier sup_b = 0.081-mm

Parametres de frottements

Fichiers Excel

Spiral C:= a)02~Jb
esp = 0.03-mm hsp == 0.15-mm
d2g, — d1gp
Psp = 0.135-mm Ngpi= —(————
2-psp

n
Lep = ﬂ.%-(dzsp + d1g)

Numéro du spiral K := C~(d23p2 - d1sp2)

Goupilles de raquette

position: Rgoupitie = 2.475-mm

C=6317x 10 ' N-m

esp = 0.03-mm

Opiton = 9.1-mm d2g, == 4.52-mm
ngp = 12.667
Lsp=11.182cm

K = 1.214dyne-cm® Ng:= 1.18

diamétre: d

goupille = 0.10-mm
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Lpalier_inf_b = 0.07-mm

d1sp = 1.10-mm

Données numériques
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Calibre 25mm mécanique S6H Données numériques

Assortiment
Distance des centres balancier - ancre b:=2.85-mm
Distance des centres ancre - roue d'échappement a:= 2.50-mm
Diameétre de la cheville depevile := 0.32-mm
Distance axe de balancier - centre de courbure de la cheville p3:=0.57-mm
Ancre Jgi= % Jy=0.1 mg~cm2 (estimation !)
Angle de repos &:= 3-deg
Angles d'impulsion partagée entrée palette Ay = 6-deg
roue AYeq:= 2.5-deg  Ayje:= Ayep + Ayeq  Ayje = 8.5deg
sortie  palette Ay, := 6-deg
roue Aysqg:=2.5-deg  Ayjs:= Aygp + Aysqg  Ayis=8.5deg
Angles de tirage entrée B, := 21.38-deg Peo=Pr—¢ Pe = 18.38deg
sortie B := 18.53-deg Bs:=Pis+ & . = 21.53deg
Chemin perdu Ay, = 0.5-deg

Angle de levée de l'ancre 4, := ¢+ Ayjo + Ay, Ag=12deg

Distance axe de I'ancre - centre de courbure de la cheville en position de repos

Ay 2, Aa b
po = Sin > -sin > ‘P03 po=2.348mm p2-COS > + p3-COS > =2.849mm

Roue d'échappement

4.265
Z,:=20 ag = 36-deg a’p:=27-deg Ry:= T-mm Ry=2.1325mm
Angles d'impulsion partagée palette Aay, = 5-deg dent Aoy = 2.5-deg
Chute Aagp = 1.5-deg Qrecyr = 0.31-deg ~ mesuré:
Rd'Sin((ZO - A[Zp) Rd'Sin(Ofo - A(Zp)
y = arctan Y =58.536deg Rg:= — Rg =1.288mm
a- Rd-cos(ao - Aap) sin(y)
) RB'Sin(j/’ + Al//ed) i RB'SI'I'I(}/’ + A(//ed)
o’ = arctan - a'=30.98deg Ry ext'= — Rie ext =2.189mm
a—RB~cos(;/ +Ay/ed) - sin(a") -
mesuré:
Rre_ext + Rfond_dent
Rre ext=2.189mm Reond_dent = 1.7-mm Rie m:= > Rre ext = 2.185-mm
Rre m=1.944mm Rre int:==0.19-mm épaisseur, := 0.12-mm
3 -3 2 AR 1 2 2
Pa=1.85-10"-kg-m Mie:= mpa\Rie m — Rre int )-€paisseure Jre = E'Mre' Rre m + Rre_int
M, =11.081mg  Jo=0211mg-cm®  (approx)
P 360-deg
Angle parcouru parlaroue  Aa, + dag + Aag, = 9deg verfication —— = 9deg

2.z,

Pignon d'échappement zg := 8 mod := 0.076-mm  Dpg ,:= zg:mod  Dpe , =0.608mm  hpe:= 1.18-mm

7' Pa 2 1 2 -3 2
Mpe = e -Dpe p +pe Mpe = 2.689mg Jpe = P -Mpe-Dpe p Jpe=1.243x 10" “mg-cm

Moment d'inertie sur I'axe de la roue d'échappement: J,= (Jre + Jpe).1,1 J,=0.234 mg~cm2
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Calibre 25mm mécanique S6H Données numériques

Rouage

Roue de seconde  z5:=96 mod:= 0.076:mm Dy ,:= z5-mod Dys p=7.296mm
= 8.47-10°-kg-m™ > éprsi= 020-mm  Dyg jn= 6.5:mm

Mg := % -(D,s_pz - ,s_,-,,tz) 60s  Mo=14611mg  Jyo:= %-M,s-(o,s_pz N D,s_,-mz) Jyo = 1.744mg-cm’
Pignon de seconde z4:=9 mod := 0.103-mm Dps p = z4-mod Dps p=0.927mm

hps == 0.7-mm

7 Pa 2 1 2 -3 2
Mps = T-Dps_p “hps Mps = 3.709mg Jps = E-Mps-Dps_p Jps=3.984x 10 “mg-cm
Moment d'inertie sur I'axe de la roue de seconde: J3 = (Jrs + Jps)-1 A J3 = 1.923mg-cm2
Roue de moyenne  z3:=72  mod:= 0.103-mm Dy, ,:= z3-mod Dy p=7416mm

épym = 0.20-mm D.py jnt = 5.86-mm

Py 2 2) Mrm 2 2 2
M, = T Drm p = Dim_int )-€Prm Mm =27.484mg  Jpm:= ——\Dm_p + Dm_int ) Jrm = 3.069mg-cm

8
Pignon de moyenne zp:=10  mod:= 0.120-mm Dpm_p = z2-mod Dpm p=1.2mm
hpm == 0.50-mm
7 Pa 2 1 2 -3 2
Mom = 2 ‘Dpm p “Pom Mpm = 4.439mg Jpm = E-Mpm-meJ, Jpm=7.99x 10 “mg-cm
Moment d'inertie sur I'axe de la roue de moyenne: Jp = (er + me).1 A Jo= 3.385mg~cm2
Roue de centre z1:=75 mod:=0.120-mm D ,:= z1-mod Dy p=9mm
épyc:= 0.20-mm Drg int:==7-mm

P 2 2\ . 1 2 2 2
M. = T Drc p- = Drc_int )-€Prc Mpc=42.575mg  Jp;:= E'Mrc' Drc p~ + Drc_int Jrc=6.918 mg-cm
Pignon de centre zp:= 14 mod := 0.14-mm Dpc p = zg-mod Dpe p=1.96mm

hpe == 1.05-mm

7 Pa 2 1 2 2
Mpc = e “Dpe p hpe Mpc = 24.869 mg Jpe = 3 “Mpe-Dpe p Jpe =0.119mg-cm
Moment d'inertie sur I'axe de la roue de moyenne: Jq:= (Jrc + Jpc)'1 1 J1= 7.742mg~cm2
Rapports d'engrenages

21-23-75 Z3-75 25
pr=—"—"""7" pP1=120 p2:= p2 =96 p3=— p3=12

79-74-Zg Z4-Zg Zg
Inertie du rouage 2 ° 2 2

9 J,=0.234mg-cm Jrouage = Jr+ Z |:J,'«(p,') ] Jrouage = 0-2477 mg-cm

i=1
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Calibre 25mm mécanique S6H Données numériques

Organe moteur
Barillet z,:= 80 mod := 0.14-mm Dpar p = 2p-mod Dpar p =11.2mm
Dy gxt = 10.8-mm Dy jnt = 10.293-mm ht int == 1.20-mm

Dponde = 2.30-mm Ivonde = 0-5-Dponge

Ressort ey, := 0.11.-mm h,:==1.15-mm L,y = 430-mm Omax = 3400-N-mm 2
2

1 2 Lpey Dy int Lip-€mn Dt jnt
Nb = — bonde + + - - — I'vonde Nb =10.286

€ T 2 V4 2

2

e Ny omax
Coiz ———— Cg = 7.885N-mm
Valeurs mesurées: Myos := 0.742-kgf-mm Moos =7.277N-mm

M ax = 0.637-kgf-mm M pax = 6.247 N-mm

Vitesse de rotation du barillet

2,-21-23-2Z5 3
po=—"— po=4114x10 wp =27
20222426 Ze'p0

o =3.054x 10 4§77
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